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1. Цели и задачи дисциплины  
Целью преподавания дисциплины является изучение студентами: основных 

положений теории моделирования информационно-управляющих систем; основных 

методов анализа и синтеза моделей линейных систем автоматического управления; основ 

теории цифровых систем управления.  

Для достижения цели дисциплины решаются следующие задачи: 

- изучаются методы анализ информационно-управляющих систем; 

- изучаются методы синтеза информационно-управляющих систем 

- изучаются основные понятия и принципы теории управления; 

- изучаются математические модели объектов и систем управления; 

- изучаются принципы построения и особенности проектирования цифровых 

систем управления. 

 

2. Место модуля  в структуре ОП 

Дисциплина входит в часть, формируемую участниками образовательных 

отношений Блока 1 «Дисциплины (модули)» образовательной программы. 

Для освоения дисциплины необходимо знание следующих дисциплин: 

«Математический анализ», «Электротехника», «Электроника», «Математическая логика и 

теория алгоритмов», «Численные методы», «Технология программирования», 

«Архитектура микропроцессорных систем и средств», «Моделирование». 

 

3. Краткое содержание дисциплины 
В настоящем курсе материал представлен тремя модулями. В первом модуле 

приводятся общие сведения об информационно-управляющих системах. Рассматриваются 

задачи, решаемые ИУС и проблемы, возникающие при проектировании ИУС. Во втором 

модуле рассматриваются вопросы оценки устойчивости и качества функционирования 

ИУС. Рассматриваются основы построения дискретных систем автоматического 

управления. Изучаются цифровые средства обработки информации в САУ. Приводятся 

структурные и функциональные компоненты САУ их математические модели. 

Оцениваются временные характеристики САУ. Третий модуль посвящен изучению 

цифровых систем управления. В нем рассматриваются математические модели 

дискретных систем управления. Основные понятия общей теории математического 

моделирования, используемые при проектировании ИУС. Математическое описание 

систем дискретного управления. 
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